
 

 

 

Контрольно-измерительные материалы для проведения годового зачета 

по предмету «Робототехника». 

 

Класс: 10 Форма: Зачет 

 

Пояснительная записка 

 

Назначение работы: 
Оценить уровень подготовки обучающихся 10 классов по программированию в со-

ответствии с планируемыми результатами. 

 

Проверяемое содержание: 
 Кинематика точки, кинематика твёрдого тела, сложное движение точки, сложное 

движение тела, динамика материальной точки, законы Ньютона  

 понятие о связях, геометрические связи, работа силы, геометрия масс, момент силы 

относительно центра и оси, пара сил, внутренние и внешние силы, решение задач. 

 Основные понятия: машина, механизм, кинематическая цепь, звено, кинематиче-

ская пара, классификация кинематических пар, число степеней свободы механизма, 

обобщенные координаты и начальные звенья механизма. 

 структурный анализ и синтез механизмов наслоением структурных групп по Ассу-

ру, структурные схемы манипуляторов, механизмы с геометрическими, гибкими, 

гидравлическими, пневматическими и другими связями между звеньями, синтез 

механизмов. 

 Элементы электрических цепей: трансформаторы, конструирование простейшего 

блока питания, исследование характеристик блока питания при помощи лабора-

торного осциллографа, элементы электрических цепей: индуктивности, конструи-

рование простейшего радиоприемника, взаимодействие Arduino c модулями 

Bluetooth и Wi-Fi. 

 

Структура работы: 
Работа состоит из 5 заданий. Все задания высокого уровня сложности.  

Распределение заданий по проверяемым умениям и видам деятельности: 

№ за-

дания 

Проверяемое содер-

жание – раздел курса 

Проверяемые уме-

ния, виды деятельно-

сти 

Уровень 

сложности 

Максимальный 

балл 

1 

Кинематика точки, 

кинематика твёрдого 

тела, сложное движе-

ние точки, сложное 

движение тела, дина-

мика материальной 

точки, законы Ньюто-

на 

Умение образовывать 

все подмножества 

данного множества с 

учетом ограничений, 

определять их количе-

ство и мощности. 

В 1 

2 

понятие о связях, гео-

метрические связи, 

работа силы, геомет-

Умение образовывать 

все подмножества 

данного множества с 

В 2 



рия масс, момент си-

лы относительно цен-

тра и оси, пара сил, 

внутренние и внеш-

ние силы, решение 

задач. 

учетом ограничений, 

определять их количе-

ство и мощности. 

3 

Основные понятия: 

машина, механизм, 

кинематическая цепь, 

звено, кинематическая 

пара, классификация 

кинематических пар, 

число степеней сво-

боды механизма, 

обобщенные коорди-

наты и начальные 

звенья механизма. 

Умение образовывать 

все подмножества 

данного множества с 

учетом ограничений, 

определять их количе-

ство и мощности. В 2 

4 

структурный анализ и 

синтез механизмов 

наслоением структур-

ных групп по Ассуру, 

структурные схемы 

манипуляторов, меха-

низмы с геометриче-

скими, гибкими, гид-

равлическими, пнев-

матическими и дру-

гими связями между 

звеньями, синтез ме-

ханизмов. 

Понимание глубокой 

связи между алфави-

тами естественных 

языков и двоичным 

алфавитом. Понимание 

алфавитного подхода к 

кодированию инфор-

мации. 

В 1 

5 

Элементы электриче-

ских цепей: транс-

форматоры, констру-

ирование простейше-

го блока питания, ис-

следование характе-

ристик блока питания 

при помощи лабора-

торного осциллогра-

фа, элементы элек-

трических цепей: ин-

дуктивности, кон-

струирование про-

стейшего радиопри-

емника, взаимодей-

ствие Arduino c моду-

лями Bluetooth и Wi-

Fi. 

Умение раскодировать 

сообщение, закодиро-

ванное при помощи 

равномерных и нерав-

номерных кодов с из-

вестной кодовой таб-

лицей. 

В 1 

 

 

Продолжительность контрольной работы: 
На выполнение контрольной работы отводится 40 минут. 



 

Система оценивания выполнения всей работы: 
Максимальный балл за выполнение работы – 5 



ГОДОВОЙ ЗАЧЕТ ПО РОБОТОТЕХНИКЕ 

10 класс 

 
Демовариант 

 

 

Выполнена: _________________________________ класс ____ 
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